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LAMPIRAN 

 

Human And Robot Interaction Based GUI  (Graphical User Interface) 

 

Tutorial penggunaan software Human And Robot Interaction Based GUI  

(Graphical User Interface) 

1. Double klik pada icon Tutorial penggunaan software Human And Robot 

Interaction Based GUI  (Graphical User Interface). 

2. Nyalakan robot dengan menekan saklar ke posisi ON. 

3. Klik tombol koneksi untuk menghubungkan robot dengan software. 

4. Klik tombol maju untuk menggerakkan robot ke depan. 

5. Klik tombol mundur untuk menggerakkan robot ke belakang. 

6. Klik tombol kanan untuk menggerakkan robot berputar ke kanan. 

7. Klik tombol kiri untuk menggerakkan robot berputar ke kiri. 

8. Klik tombol pemutus koneksi untuk memutuskan koneksi robot dengan 

software. 

9. Klik close untuk keluar dari software. 

 

 


