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LAMPIRAN 

 

A. FOTO KOMPONEN : 

1) Water flow sensor G1” 
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2) Arduino Nano Versi3.0

 

3) Buzzer 
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4) Relay Module 1 Channel 

 

5) Push Button 
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B. SKEMA PERANCANGAN RANGKAIAN 

1) Skema Rangkaian Keseluruhan
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2) Layout PCB, Tampak Depan dan Tampak Belakang 

 

 

C. PEMBUATAN RANGKAIAN 

Transfer OHP ke PCB Kosong 
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D. DESIGN KESING 

Perancangan Ukuran, Layout, dan Puzzle Kesing 
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E. SKETCH PROGRAM ARDUINO 

int PIN_RELAI             = 3;  //Definisikan pin D3 sebagai PIN_RELAI 

int PIN_LED_HIJAU   = 4;  //Definisikan pin D4 sebagai PIN_LED_HIJAU 

int PIN_LED_MERAH= 5;  //Definisikan pin D5 sebagai PIN_LED_MERAH 

int PIN_BUZZER         = 6;  //Definisikan pin D6 sebagai PIN_BUZZER 

int SENSORInterrupt    = 0;  //Tetapkan kondisi 0 pada pin D2 

int PIN_SENSOR         = 2;  //Definisikan pin D2 sebagai PIN_SENSOR 

int baca; 

float FaktorKalibrasi  = 9; 

 

volatile byte HitungPulsa;   

 

float Rating_Flow; 

unsigned int Flow_miliLiter; 

unsigned long Jml_miliLiter; 

unsigned long Old_Time; 

 

void setup(){ 

  Serial.begin(9600); 

 

  pinMode     (PIN_RELAI,      OUTPUT);   //Tetapkan PIN_RELAI sebagai 

OUTPUT 

  digitalWrite(PIN_RELAI,        HIGH);   //Tetapkan kondisi awal 

PIN_RELAI=HIGH(tidak aktif) 

   

  pinMode     (PIN_LED_HIJAU,  OUTPUT);   //Tetapkan PIN_LED_HIJAU 

sebagai OUTPUT 

  digitalWrite(PIN_LED_HIJAU,    HIGH);   //Tetapkan kondisi awal 

PIN_LED_HIJAU=HIGH(menyala) 
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  pinMode     (PIN_LED_MERAH,  OUTPUT);   //Tetapkan PIN_LED_MERAH 

sebagai OUTPUT 

  digitalWrite(PIN_LED_MERAH,     LOW);   //Tetapkan kondisi awal 

PIN_LED_MERAH=LOW(padam) 

  

  pinMode     (PIN_BUZZER,     OUTPUT);   //Tetapkan PIN_LED_BUZZER 

sebagai OUTPUT 

  digitalWrite(PIN_BUZZER,        LOW);   //Tetapkan kondisi awal 

PIN_BUZZER=LOW(diam) 

   

  pinMode     (PIN_SENSOR,      INPUT);   //Tetapkan PIN_SENSOR sebagai 

OUTPUT 

  digitalWrite(PIN_SENSOR,       HIGH);   //Tetapkan kondisi awal 

PIN_SENSOR=HIGH(aktif membaca) 

 

      HitungPulsa     = 0; 

      Rating_Flow    = 0.0; 

      Flow_miliLiter = 0; 

      Jml_miliLiter  = 0; 

      Old_Time        = 0; 

  attachInterrupt(SENSORInterrupt, HitungPulsaer, FALLING); 

} 

 

void loop(){ 

    

   if((millis() - Old_Time) > 1000)   // Proses counter satu kali per detik 

  { detachInterrupt(SENSORInterrupt); 

    Rating_Flow = ((1000.0/(millis()-Old_Time))*HitungPulsa)/FaktorKalibrasi; 

    Old_Time = millis(); 

    Flow_miliLiter = (Rating_Flow / 60) * 1000; 

    Jml_miliLiter += Flow_miliLiter; 

       

    unsigned int frac; 

    Serial.print("Rating FLOW: "); 

    Serial.print(int(Rating_Flow));   // Tampilkan nilai variabel tiap integer 

    Serial.print("L/menit"); 

    Serial.print("\t");               // Tampilkan setelah tab 

 

    Serial.print("Keluaran Air: ");         

    Serial.print(Jml_miliLiter); 

    Serial.println("mL");  

    Serial.print("\t");               // Tampilkan setelah tab 

    Serial.print(Jml_miliLiter/1000); 

    Serial.print("L"); 
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    HitungPulsa = 0;                  // Reset penghitung pulsa 

     

    attachInterrupt(SENSORInterrupt, HitungPulsaer, FALLING);// Aktifkan 

interrupt lagi sekarang karena kita sudah selesai mengirim output 

  

    } 

    eksekusi();  

     

} 

 

void HitungPulsaer() 

{ 

    HitungPulsa++; 

} 

 

void eksekusi(){ 

   

 if (Flow_miliLiter >= 1)       {           //Jika Sensor memberikan logika 

HIGH(Mendeteksi aliran air) 

    digitalWrite(PIN_RELAI,    HIGH);       //Relai OFF(tidak memutuskan sumber 

tegangan pompa air) 

    digitalWrite(PIN_LED_HIJAU, HIGH);      //Led Hijau ON(Kondisi Normal)  

    digitalWrite(PIN_LED_MERAH, LOW);       //Led Merah OFF(Tidak ada 

Gangguan) 

    }  

               

  else (Flow_miliLiter ==0)   ; {            //Jika Sensor memberikan logika 

LOW(Tidak mendeteksi aliran air)  

      delay(20000);                          //Tunda 20detik untuk memastikan kondisi air 

      digitalWrite(PIN_RELAI,     LOW);      //Relai ON(memutuskan sumber 

tegangan pompa air) 

      digitalWrite(PIN_LED_HIJAU, LOW);      //Led Hijau OFF(Kondisi tidak 

Normal) 

      digitalWrite(PIN_LED_MERAH, HIGH);     //Led Merah OFF(Ada 

Gangguan) 

      baca=0; 

      } 

       

      switch (baca) 

     {case 0: 

           {digitalWrite(PIN_BUZZER,    HIGH); 

            delay(1000); 

            digitalWrite(PIN_BUZZER,    LOW); 

            delay(1000); 

            digitalWrite(PIN_BUZZER,    HIGH); 

            delay(1000); 



74 

 

            digitalWrite(PIN_BUZZER,    LOW); 

            delay(1000); 

            digitalWrite(PIN_BUZZER,    HIGH); 

            delay(1000); 

            digitalWrite(PIN_BUZZER,    LOW); 

            delay(1000); 

            digitalWrite(PIN_BUZZER,    HIGH); 

            delay(1000); 

            digitalWrite(PIN_BUZZER,    LOW); 

            delay(1000); 

            digitalWrite(PIN_BUZZER,    HIGH); 

            delay(1000); 

            digitalWrite(PIN_BUZZER,    LOW); 

            delay(1000); 

            digitalWrite(PIN_BUZZER,    HIGH); 

            delay(1000); 

            digitalWrite(PIN_BUZZER,    LOW); 

            delay(1000); 

            digitalWrite(PIN_BUZZER,    HIGH); 

            delay(1000); 

            digitalWrite(PIN_BUZZER,    LOW); 

            delay(1000); 

            break;}} 

} 
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F. DATASHEET 
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