3.1 Blok Diagram
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Blok diagram dibuat untuk memetakan dari proses suatu kerja. Blok diagram

berfungsi untuk memudahkan seseorang dalam memhami cara kerja itu sendiri.

Gambar 3.1 menunjukkan blok diagram dari modul yang penulis buat.
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Gambar 3.1 Blok Diagram Alat

3.2 Cara Kerja Blok Diagram
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LCD 2x16

Transmitter infrared memancarkan gelombang yang diarahkan ke objek.

Pada objek diberi reflektor sebagai bidang reflektif kemudian akan ditangkap oleh

phototransistor sebagai receiver. Output receiver akan dikonversi dalam bentuk
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RPM oleh microcontroller. Kemudian nilai dari RPM tersebut akan ditampilkan
pada Icd 2x16. Lalu microcontroller akan menyimpan data secara otomatis dalam

rentan waktu yang telah ditentukan.

3.3 Diagram Alir Program

Diagram alir atau flowchart merupakan sebuah diagram dengan simbol-
simbol grafis yang menyatakan aliran algoritma atau proses yang menampilkan
langkah-langkah yang disimbolkan dalam bentuk kotak, beserta urutannya dengan
menghubungkan masing masing langkah tersebut menggunakan tanda panah.

Bagan dari diagram alir kerja modul dapat dilihat pada gambar 3.2 dibawabh ini:

START

BACA NILAI /
PENGUKURAN

APAKAH ADA NILAI
PENGUKURAN YANG
TERTAMPIL

tidak

DATA
TERSIMPAN

\A

CALLING DATA
TERSIMPAN

¥

TAMPIL DATA YANG
TERSIMPAN

END

Gambar 3.2 diagram alir program
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3.4 Cara Kerja Diagram Alir

Saat tombol start ditekan maka alat akan melakukan pembacaan nilai
pengukuran, jika ada nilai yang tertampil maka microcontroller akan menyimpan
otomatis data dalam waktu 1 menit (6x10 detik) dan proses penyimpanan data
sudah selesai. Ketika ingin menampilkan data yang sudah tersimpan maka bisa

ditekan tombol memory untuk menampilkan data yang sudah tersimpan .

3.5 Perancangan Modul
Sebelum membuat modul dilakukan perancangan. Perancangan modul
berguna untuk memperkirakan bentuk dan susunan dari modul yang akan dibuat

nantinya. Bentuk dari rancangan modul dapat dilihat pada gambar 3.3 dibawabh ini
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Gambar 3.3 perancangan Modul

Keterangan pada gambar 3.3
1. Start

2. Memory
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3. Up
4. Down

5. Keluarnya sensor

6. Penampil (LCD)

7. Tombol hidup matikan alat

8. Indikator batre

3.6 Teknik Pengujian Alat
Langkah-langkah dalam pengujian dan pengukuran modul yaitu :

a. Mempersiapkan modul beserta alat pembandingnya serta alat yang akan
diukur, disini kita menggunakan tachometer sebagai alat pembandingnya
dan alat yang diukur yaitu centrifuge yang sudah dikalibrasi.

b. Menyiapkan tabel pengujian dan pengukuran sebelum dimulai
pengukuran terhadap alat yang akan diukur.

c. Mengatur kecepatan alat yang akan diukur.

d. Mencatat semua hasil pengukuran dari modul dan alat pembanding.

3.7 Rangkaian Minsis ATMega 8 dan LCD

Rangkaian minimum system berfungsi sebagai otak dan pengendali dari
modul. Sedangkan LCD karakter 16 x 2 berfungsi sebagai penampil dari data
hasil pengukuran. Pada gambar 3.4 berikut menunjukkan rangkaian minimum

system dan LCD.
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Gambar 3.4 Rangkain Minsis dan LCD

Alat dan Bahan

Solder listrik i. Push Button
Soldering pump J. Sensor E18 DS8ONK
Tool set k. LCD 2X16

Bor pcb I. 1IC ATMega 8
Timah m. Tang

Multimeter n. Pcb

Resistor 0. Tombol

Kapasitor p. Baterai

Variabel Penelitian
Variabel Bebas
variabel bebas pada penelitian ini adalah kecepatan putaran centrifuge
karna putaran centrifuge tidak terpengaruh oleh rangkaian pada alat kalibrasi

yang akan dibuat.
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b. Variabel Tergantung
variabel tergantung pada penelitian ini adalah sensor infra red E18-D
80NK, karna menggunakan sensor tersebut maka penelitian ini tergantung
pada sensor tersebut.

c. Variabel Terkendali
Variabel terkendali pada penelitian ini adalah IC Microcontroller ATMega

8 yang fungsinya sebagai pengolah data yang dapat dikendalikan.

3.10 Metode Analisa Data

Pengukuran dilakukan sebanyak 10-15 kali pada tiap centrifuge dengan
range kecepatan 1000-6000 RPM. Kemudian hasil dari pengukuran tersebut
dibandingkan dengan alat pembanding, lalu dihitung nilai rata-rata dan error
dengan rumus sebagai berikut:

a. Rata — rata

Rata — Rata (Y) pou
n (2.1)
b.  Error (%):
Error e DataSetting - Rerata «100%
Datasetting 2.2)

3.11 Tempat Pembuatan Modul
Modul akan dibuat dikampus UMY prodi Teknik Elektromedik dan dikos

serta saat kerja kelompok dengan mahasiswa lainya.



3.12 Waktu pembuatan Modul
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Waktu pembuatan modul dan KTI dari awal proposal yaitu bulan Desember

2016 sampai bulan Agustus 2017. Rincian kegiatan pada pembuatan modul

tersebut dapat dilihat pada tabel 3.1 berikut:

Tabel 3.1 Rencana Pembuatan Modul

NO

Deskripsi
Eegiatan

2016/2017

Okt | Nov

Des

Jan

Feb

Mar

Apr

mei

ags

Literatur
TeVIEwW

Pengumpulan
Data

Perbaikan
Metode

Buat Proposal
(Bab I, Bab II
dan Bab IIT)

Submit
proposal ke
Administrasi
Kampus

Presentasi
Bahan
Proposal

Ujian Proposal

Pembuatan
Peranglat
Lunak

Memperbaiki
literatur

Perbaiki
Eksperimen

Ujicoba dan
Ewvaluasi
Metode

Perbaiki bahan
penelitian

Tulis Bab IV
dan V

Perbaiki dan
Rapikan KTI

Presentasi Pra
Ujian
Pendadaran

Persiapan dan
Administras:
Ujian
Pendadaran

Ujian
Kelayakan dan
Pendadaran




