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NOTASI SINGKAT

041 = 042 = Opp = Bahan pinion
mm = Milimeter

mm? = Milimeter persegi
mm3 = Milimeter kubik

MPa = Megapascal

m = Modul

h = Tinggi gigi pinion

Zg = Jumlah gigi ekuivalen
Zy = Jumlah gigi pinion

a = Sudut kemiringan pinion
Vp = Faktor bentuk gigi

Y = Kecepatan

N, = Putaran pinion

Cy, = Faktor kecepatan

b = Panjang pinion

Wy = Beban tangensial

Wy, = Beban tangensial maxsimum

T =Torsi

D, = Diameter pinion
F = Gaya

Fy = Gaya pelayanan
L = Panjang

N = Newton

N.mm = Newton milimeter

m/s = Meter per detik
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° = Derajat
r.p.m = Revolutions per minute
L,qck = Panjang rack

Zrack =Jumlah gigi rack

K = Sejumlah mata rantai

Z4 = Jumlah gigi sprocket belakang

Z, = Jumlah gigi sprocket depan

p = Pitch

X = Jarak sprocket depan dan belakang
m = Berat rata-rata orang

kg = Kilogram

g = Percepatan gravitasi

m/s? = meter per detik persegi

T, = Torsi sprocket besar

L = Panjang lengan pedal

L, = Jarak sprocket

D, = Diameter ban

N, = Asumsi laju kecepatan rata-rata

V.R. =Rasio kecepatan

K = Faktor layanan
K, = Faktor beban

K, = Faktor pelumasan
K3 = Faktor peringkat

kW = Kilo watt
d = Diameter roller
w = Lebar rol

Wy = Kekuatan putus
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d, = Diameter pitch sprocket kecil
d, = Diameter pitch sprocket besar
(21 = Kecepatan sprocket kecil

w = Muat pada rantai
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