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MOTTO 

 

“Sesungguhnya Allah tidak akan mengubah nasib suatu kaum hingga mereka 

mengubah diri mereka sendiri,” 

(QS. Ar-Ra’d : 11) 

 

“Allah tidak membebani seseorang itu melainkan sesuai dengan kesanggupannya” 

(QS. Al-Baqarah : 286). 

 

“Menyia-nyiakan waktu lebih buruk dari kematian. Karena kematian 

memisahkanmu dari dunia sementara, menyia-nyiakan waktu memisahkanmu dari 

Allah” 

(Imam bin Al Qayim) 

 

“Impian ada di tengah peluh. Bagai bunga yang mekar secara perlahan. 

Usaha keras itu tak akan mengkhianati” 

(JKT48 – Shonichi)
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