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“Sesungguhnya shalatku, ibadahku, hidupku, dan matiku hanyalah untuk Allah,
Tuhan Semesta Alam.” (Q.S. Al An’am : 162)

Dari Umar bin Al-Khattab —semoga Allah meridhoinya—, bahwa Rasulullah g

bersabda, “Amal itu tergantung niatnya, dan seseorang akan mendapatkan sesuai
dari yang diniatkan. Barangsiapa yang hijrahnya karena Allah dan Rasul-Nya, maka
hijrahnya kepada Allah dan Rasul-Nya, dan barangsiapa yang hijrahnya karena
dunia atau karena wanita yang hendak dinikahinya, maka hijrahnya itu sesuai
kepada ia berhijrah.”

(H.R. Bukhari, Muslim, dan lainnya. Dapat dilihat pada Hadits Arba’in no. 1)
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