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MOTO 

 

 

“… Dan bertakwalah pada Allah maka Allah akan mengajarimu. Sesungguhnya 

Allah Maha Mengetahui segala sesuatu”  

( QS. Al-Baqarah : 282 ) 

 

 

“Demi masa. Sesungguhnya, manusia berada dalam kerugian, kecuali orang-orang 

yang beriman dan mengerjakan kebajikan serta saling menasehati untuk 

kebenaran dan saling menasehati untuk kesabaran.” 

 

 

“Allah memberikan hikmah kepada siapa yang Dia kehendaki. Barang siapa diberi 

hikmah, sesungguhnya dia telah diberi kebaikan yang banyak. Dan tidak ada yang 

dapat mengambil pelajaran kecuali orang-orang yang mempunyai akal sehat”. 

( QS. Al-Baqarah : 269 ) 

 

 

”… sesungguhnya Allah sekali-kali tidak akan merubah sesuatu nikmat yang telah 

dianugerahkan-Nya kepada sesuatu kaum, hingga kaum itu merubah apa yang ada 

pada diri mereka sendiri. Sunguh, Allah Maha Mendengar, Maha Mengetahui ”  

( QS. An-Anfaal : 53 ) 

 

 

“Maka sesungguhnya bersama kesulitan ada kemudahan. Maka apabila engkau 

telah selesai (dari suatu urusan), tetaplah bekerja keras (untuk urusan lain). Dan 

hanya kepada Tuhanmulah engkau berharap” 

(Q.S. Al-Insyirah : 6-7) 

 

 

“Gantungkan cita-citamu setinggi langit ! Bermimpilah setinggi langit. Jika 

engkau jatuh, engkau akan jatuh diantara bintang-bintang.” 

(Ir. Sukarno)  
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INTISARI 

 

Tugas akhir ini membahas tentang keandalan sistem distribusi listrik pada 

panel hydrant yang berfungsi untuk mengontrol sistem pemadam kebakaran di 

Universitas Aisyiyah Yogyakarta. Alat ukur yang digunakan Power Quality 

METREL MI 2892 dengan standar yang ditetapkan dari Peraturan Menteri ESDM 

Nomor 37 Tahun 2008, Peraturan Menteri ESDM Nomor 4 Tahun 2009, IEEE 519-

1992, ANSI C85.1-1995 dan PT.PLN (Persero). Pengukuran ini dilakukan dalam 3 

kondisi yaitu, sebelum panel dinyalakan, panel dinyalakan dan setelah panel 

dinyalakan. Dari hasil pengukuran dan perhitungan dari 11 kategori yaitu, 

frekuensi, tegangan, THD tegangan, ketidakseimbangan tegangan,arus, THD arus, 

ketidakseimbangan arus, daya aktif, daya reaktif, daya semu dan faktor daya. Dari 

kategori diatas terdapat 2 kategori yang tidak sesuai yaitu THD arus dan faktor 

daya. Dari hasil pengukuran dan perhitungan yang didapat nilai THD arus 21,62% 

tidak sesuai dengan standar IEEE 519-1992 dikatakan baik apabila nilainya 

dibawah 15%. Faktor daya dengan nilai 0,81 tidak sesuai dengan standar PT.PLN 

(Persero) yaitu 0,85 – 1. Sehingga mengakibatkan hilangnya energi 0,1717176 kWh 

dengan nilai Rp.2.134.788. 

Kata Kunci : Filter Pasif, Harmonisa, Panel Hydrant 
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ABSTRACT 

 

This final project discusses the reliability of the electricity distribution system in 

the hydrant panel which functions to control the fire fighting system at the 

University of Aisyiyah Yogyakarta. Measuring instruments used by Power Quality 

METRES MI 2892 with the standards set out by ESDM Ministerial Regulation 

Number 37 of 2008, ESDM Ministerial Regulation Number 4 of 2009, IEEE 519-

1992, ANSI C85.1-1995 and PT. PLN (Persero). This measurement is carried out 

in 3 conditions, namely, before the panel is turned on, the panel is turned on and 

after the panel is turned on. From the results of measurements and calculations 

from 11 categories, namely, frequency, voltage, voltage THD, voltage, current 

imbalance, current THD, current imbalance, active power, reactive power, 

apparent power and power factor. From the above categories there are 2 categories 

that are not suitable, namely current THD and power factor. From the results of 

measurements and calculations obtained by the current THD value of 21,62% not 

in accordance with the IEEE 519-1992 standard it is said to be good if the value is 

below 15%. The power factor with a value of 0,81 is not in accordance with the 

standards of PT PLN (Persero), which is 0,85 - 1. This results in an energy loss of 

0,1717176 kWh with a value of Rp.2.134.788. 

Keywords: Passive Filters, Harmonics, Hydrant Panels  
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ɷ = Kecepatan sudut 

∆𝑃𝑇𝑜𝑡𝑎𝑙  = Power Losses Total 

∆𝑃𝑅  = Power Losses Fasa R 

∆𝑃𝑆  = Power Losses Fasa S 

∆𝑃𝑇   = Power Losses Fasa T 

∆𝑃𝑁  = Power Losses Netral 

∆𝑃𝑅  = Power Losses Fasa R 

∆𝑃𝑅  = Hambatan Kabel Fasa R 

∆𝑃𝑆  = Power Losses Fasa S 

∆𝑃𝑆  = Hambatan Kabel Fasa S 

∆𝑃𝑇  = Power Losses Fasa T 

∆𝑃𝑇  = Hambatan Kabel Fasa T 

∆𝑃𝑁  = Power Losses Fasa N 

∆𝑃𝑁  = Hambatan Kabel Fasa N 

h = arus dan tegangan harmonik ke-h 

𝐼𝑘𝑇
2  = Besar Arus Harmonik pada Fasa T tiap orde 

𝐼𝑘𝑆
2  = Besar Arus Harmonik pada Fasa S tiap orde 

𝐼ℎ = Nilai arus harmonik (A) 

𝐼1 = Nilai arus fundamental (A) 

𝐼𝑘𝑅
2  = Besar Arus Harmonik pada Fasa R tiap orde 

𝐼𝑘𝑁
2   = Besar Arus Harmonik pada Fasa N tiap orde 

𝐼𝑁   = Arus pada Penghantar netral (Ampere) 

I = Arus 

KHA = Kemampuan hantar arus 

P = Daya 

𝑅𝑁 = Hambatan penghantar (ohm) 

TB = Torsi beban 

TG = Torsi pergerakan generator 
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𝑇𝐻𝐷𝑉  = Total harmonic distortion tegangan 

𝑇𝐻𝐷𝐼 = Total harmonic distortion arus  

V = Tegangan 

𝑉ℎ = Nilai tegangan harmonik (V) 

𝑉1 = Nilai tegangan fundamental (V) 

Vr = Regulasi Tegangan 

Vs = Tegangan sisi pengirim/Tegangan sumber 

Vr  = Tegangan sisi penerima/Tegangan penerima 

  




