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MOTTO 

Sesungguhnya bersama kesukaran itu ada  kemudahan, 

karena itu bila kau telah selesai (mengerjakan yang lain ) 

dan kepada tuhan berharaplah. 

(QS. Al Insyirah :6-8) 

Barang siapa keluar untuk mencari ilmu maka dia berada di 

jalan allah S.W.T 

(HR. Turmudzi) 

Allah S.W.T akan menginginkan orang – orang  yang 

beriman di antara mu dan orang – orang yang di beri ilmu 

pengetahuan beberapa derajat. 

(QS. Al Mujadalah :11) 

Allah S.W.T tidak membebani seseorang melainkan sesuai 

dengan kesanggupanya, ia mendapat pahala (dari kewajiban 

) yang diusahakannya dan ia mendapat siksa (dari kejahatan 

) yang di kerjakannya. 

(QS. Al Baqorah :286) 

Dan bawasanya seseorang manusia tidak akan memperoleh 

apapun selain yang telah diusahakannya. 

(QS. An Najm :13) 
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menuntun setiap langkahku, terimakasih atas segala pengorbanan yang 

telah engkau berikan.  

 Kepada ibu saya Sumiyati Tugas Akhir ku persembahkan. Tiada kata yang 

bisa ku ucap selain do’a dan kasih sayang yang tak terbatas. 

 Adek saya yang selalu mensuport hingga saat ini. 

 Teman seperjuangan yang selalu memberi motivasi dan semangat. 

 Seluruh teman-teman Teknik Mesin terimakasih atas dukungan sehingga 

terlaksanalah Tugas Akhir ini. 



KATA PENGANTAR 

 Puji syukur kami panjatkan kehadirat Allah S.W.T, atas segala rahmat, 

hidayah, barokah dan inayah-Nya sehingga kami dapat menyelesaikan tugas akhir 

sebagai salah satu syarat mendapatkan gelar S1 di Program Studi Teknik Mesin 

Universitas Muhammadiyah Yogyakarta yang berjudul ”PERANCANGAN 

KONVEYOR PENGISI BEJANA MENGGUNAKAN KONTROL PID”.  

Konveyor merupakan suatu mesin pemindah bahan yang umumnya dipakai 

dalam industri perakitan maupun industri proses untuk mengangkut bahan 

produksi setengah jadi maupun hasil produksi dari satu bagian ke bagian yang 

lain. Pengangkutan menggunakan konveyor lebih praktis dan efisien karena 

pengoprasian lebih mudah. Ada dua jenis material yang dapat dipindahkan yaitu 

muatan curah (bulk load) dan muatan satuan (unit load). 

Pada perancangan konveyor pengisi bejana ini menggunakan 3 buah sensor 
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