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BAB VI 

PENUTUP 

 

5.1 Kesimpulan 

1) Modul sensor kebisingan ini dapat mengukur kebisingan di luarbaby 

incubator pada range minimal 41,1db dan maksimal di 68,9db dengan 

nilai simpangan 1,9 dan rata – rata error  sebesar 3,66%. 

2) Modul alat ini dapat mengukur kebisingan di dalambaby incubator pada 

range minimal 40,2db dan maksimal di 68,9db dengan nilai 

simpangan1,9 dan rata – rata errorsebesar 3,49% 

3) Kalibrasi alat baby incubator merek TESNA di dapat nilai antara 52db 

dan 56 db pada sound level meter pembanding, sedangkan pada modul 

antara 48,9db dan 54,9db dan rata-rataerror = 3,538%dan simpangan = 

1,9 

5.2 Saran 

Berikut ini adalah beberapa saran yang dapat dipertimbangkan 

untukpenyempurnaan penelitian lebih lanjut : 

1) Menggunakan modul sensor suara yang lebih bagus sensitivitasnya 

sehingga meminimalisir tingkat simpangan dan error pada modul 

2) Menambahkan range pembacaan pada sensor kebisingan 
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